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ความจริงเสริม (Augmented Reality, AR) เป็น

งานวิจัยท่ีพัฒนามาจากงานวิจัยทางด้านความจริงเสมือน 
(Virtual Reality) โดยในระบบความจริงเสริม ผูใ้ชส้ามารถ
มองเห็นสภาพแวดลอ้มจริงภาพจริงท่ีไดจ้ากกลอ้งวีดีโอใน
มุมมองของผูใ้ช้ พร้อมกบัสภาพแวดลอ้มเสมือนท่ีสร้างข้ึน
ด้วยคอมพิวเตอร์ เพ่ือเป็นการเพ่ิมเติมรายละเอียดให้กับ
สภาพแวดล้อมจริง  โดยภาพเสมือนท่ีมองเห็นจะต้อง
เปล่ียนแปลงสัมพนัธ์กบัมุมมองของภาพจริงท่ีเปล่ียนไปดว้ย 
โดยเทคโนโลยท่ีีใชใ้นการแสดงผลของความจริงเสริมจะมีทั้ง
แบบสั ง เ ค ร า ะ ห์ ภ าพ เ ส มื อนแ ล้วน า ม าซ้ อนทับ ใน
สภ าพแวดล้อ ม จ ริ ง ท่ี ผู ้ ใ ช้ม อ ง เ ห็ น  แ ล ะ แบบ ท่ี น า
สภาพแวดลอ้มในมุมมองท่ีผูใ้ช้มองเห็น กับภาพเสมือนท่ี
สร้างข้ึนมาสงัเคราะห์รวมกนัก่อน แลว้ถึงแสดงผลให้กบัผูใ้ช้
มองเห็น 
 ในส่วนของงานวจิยัน้ีเป็นการออกแบบและจดัสร้าง
ระบบความจ ริ ง เ ส ริ ม  ท่ีส าม ารถท าก าร โต้ต อบกัน 
(interaction) ระหวา่งภาพจริงของวตัถุท่ีสนใจ กบัภาพเสมือน
ของวตัถุท่ีสร้างข้ึน โดยองค์ประกอบท่ีส าคัญของงานวิจัย
แบ่งออกเป็น 2 ส่วน คือ ส่วนการรวมสภาพแวดลอ้มจริงท่ี
มองเห็นกบัภาพเสมือนท่ีสร้างข้ึนมา (Registration) และส่วน
การสร้างภาพเสมือน (Scene Generator) ในส่วนการสร้าง
ภาพเสมือนนั้นจะเป็นการตรวจจบัหาต าแหน่งปลายแขนของ
หุ่นยนต์เพ่ือท าการสร้างภาพเสมือนท่ีต าแหน่งนั้น ประกอบ
ไปดว้ย 3 ส่วนยอ่ยๆ คือ  

1. ส่วนหุ่นยนต ์(Robot Subsystem) ใชเ้ป็นหุ่นยนต์
ตน้แบบในการเคล่ือนท่ีของต าแหน่งท่ีจะน าภาพเสมือนไป
ซอ้นทบั  

2. ส่วนสร้างภาพกราฟฟิก (Graphic Subsystem) 
3. ส่วนการมองเห็น (Vision Subsystem) จะน าการ

มองเห็นแบบ สเตอริโอมาประยกุต์ใช ้ท าให้ไดต้  าแหน่งของ
วตัถุท่ีสนใจ เพ่ือใชเ้ป็นพิกดัขอ้มูลในการสร้างภาพ 

 
 
กราฟฟิก และสร้างความสมัพนัธ์ระหวา่งภาพของวตัถุจริงกบั
ภาพของวตัถุเสมือน   

งานวิจัยน้ีน าไปสู่ต้นแบบการน าระบบความจริง
เสริมไปประยุกต์ใชเ้พ่ือเพ่ิมประสิทธิภาพในงานสาขาต่างๆ 
ทางดา้นวิศวกรรม อุตสาหกรรม และวิทยาศาสตร์ เช่น การ
ฝึกหัดหรือการถ่ายทอดทักษะ การออกแบบทางด้าน
วิศวกรรม และการเสริมขอ้มูลของระบบน าทาง(Navigation 
System) เป็นตน้ 

แผนภาพแสดงระบบความจริงเสริม (Augmented 
Reality) สามารถแสดงไดด้งัแผนภาพท่ี 1  

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

แผนภาพท่ี 1 แผนภาพแสดงระบบความจริงเสริม 
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การมองแบบสเตอริโอส าหรับระบบความจริงเสริม 


