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โครงงานเคร่ืองจ าลองภาพส าหรับผูพ้ิการทางสายตา 

สร้างข้ึนโดยมีวตัถุประสงค์เพ่ือเป็นการริเร่ิมสร้างอุปกรณ์   
ตน้แบบ ส าหรับช่วยให้ผูพิ้การทางสายตาสามารถรับรู้และ  
เขา้ใจลกัษณะรูปร่างของวตัถุในภาพกราฟฟิค  เคร่ืองมือท่ี
สร้างข้ึนมาจะสามารถแสดงภาพในลักษณะของภาพนูนต ่า 
โดยการควบคุมแท่งเข็มแสดงภาพให้มีความสูงตามท่ีก าหนด
ไว ้แลว้ให้ผูพิ้การทางสายตาสัมผสักับเข็มเพ่ือบอกลกัษณะ
ความสูง ต ่าของเขม็แสดงภาพ  

 
รูปท่ี 1. แสดงลกัษณะของภาพท่ีเกิดจากการจ าลองภาพ 
 

 
รูปท่ี 2. แสดงลกัษณะของตวัเคร่ืองจ าลองภาพ 

   
   
  เคร่ืองจ าลองภาพจะใชไ้มโครคอนโทรเลอร์ในการ
ควบคุมอุปกรณ์อิเล็คทรอนิคส์ทั้ งหมด โดยจะติดต่อส่ือสาร
ผา่นทาง SERIAL PORT ของคอมพิวเตอร์ เพื่อรับขอ้มูลความ
สูงของเขม็ท่ีแต่ละต าแหน่งพิกดัจากคอมพิวเตอร์ จากนั้นจะสั่ง
ให้ชุดขบัเคล่ือนท างาน โดยท่ีไมโครคอนโทรเลอร์จะท าการ
การตรวจสอบความสูงท่ีมอเตอร์ดนัแท่งเข็มไปวา่ไดต้  าแหน่ง
ตามท่ีตอ้งการหรือไม่ ผา่นทางความตา้นทานชนิดเปล่ียนค่าได ้
  ในการน าเสนอการท างานไดน้ า ไลบราร่ี API Open 
GL มาใชส้ าหรับแสดงภาพ 3 มิติเพื่อแสดงภาพเสมือนของ
เคร่ืองจ าลองภาพตามลกัษณะขอ้มูลความสูงของเข็มท่ีป้อน  
เขา้ไป   

 
รูปท่ี 3 แสดงตวัอยา่งการแสดงภาพของ API Open GL 
 
  เน่ืองจากจุดประสงค์ของโครงงานน้ีคือการทดลอง
สร้างอุปกรณ์ตน้แบบข้ึนมาเท่านั้น ส่วนประกอบต่างๆท่ีน ามา
ประกอบเป็นตัวเคร่ืองจึงยงัไม่ได้มาตรฐานเท่าท่ีควรแต่ก็
สามารถท างานไดใ้นฟังก์ชนัหลกั ส่วนของโปรแกรมควบคุม
การงาน สามารถสัง่ใหชุ้ดขบัเคล่ือนแกน X-Y เคล่ือนท่ีไดต้าม
ตอ้งการแต่การท างานของชุดขบัเคล่ือนในแนวแกน Z การ
ท างานยังคงเกิดความผิดพลาดอยู่บ้าง เ น่ืองมาจากส่วน
โปรแกรมและความไม่แม่นย  าของอุปกรณ์ ซ่ึงจะได้น าไป
แกไ้ขและพฒันาต่อไปในอนาคต  
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