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เรามุง่เน้นท่ีจะศกึษาการเดินบนพืน้ราบแบบ 
Dynamically stable ของหุน่ยนต์เดินสองขาดงันัน้หุน่ยนต์เดิน
สองขาขนาดเลก็จึงถกูสร้างขึน้เพือ่ใช้ในการศกึษาการเดิน
แบบสองขาโดยองค์ความรู้ที่ได้จากการทดลองจะถกูน าไปใช้
ศกึษาและพฒันาหุน่ยนต์ Humanoid ของ FIBO ตอ่ไป 

 
รูปท่ี 1: หุน่ยนต์เดินสองขาขนาดเลก็ของ FIBO แสดง

โครงสร้างของข้อตอ่ตา่ง ๆ ทัง้ 14ข้อตอ่ ภาพจริงของหุน่ยนต์ 

การออกแบบ (Design) 

การออกแบบมุง่เน้นไปท่ีอตัราสว่นระหวา่งพลงั
ขบัเคลือ่นและน า้หนกัของมอเตอร์รวมไปถึงจดุส าคญัตา่งๆที่
จ าเป็นตอ่การเดินแบบ Dynamically stable  ผลลพัธ์ที่ได้จาก
การพิจารณาดงักลา่วข้างต้นได้ถกูน ามาใช้ประกอบการ
ออกแบบของหุน่ยนต์เดินสองขาสงู 50-เซนติเมตรน า้หนกั
ประมาณ 2000 กรัมและม1ี4-องศาอิสระ Sensor ของหุน่ยนต์
เดินสองขาจะมีอยูส่องชนิดคือ Sensor ตรวจจบัความดนั 8 
ตวัซึง่มีไว้วดัแรงที่กระท าทีเ่ท้าทัง้สองและ Sensor วดัความ
เอียงของล าตวัใน 2 แกน 

ระบบสมองกล (Computing Power) 

หุน่ยนต์เดินสองขาขนาดเลก็ใช้แนวคิดในการ
ควบคมุแบบ  Remote - brain การควบคมุดงักลา่วคือการ
ย้ายระบบสมองกลทัง้หมดออกมานอกตวัหุน่ยนต์โดยที่ผู้

ควบคมุสามารถควบคมุหุน่ยนต์โดยใช้สายหรือไร้สายก็ได้ 
คอมพิวเตอร์หลกัของหุน่ยนต์ใช้Processor แบบ Pentium lll 
ความเร็ว 1.2 GHzฝังตวัอยูใ่น PXI module หุน่ยนต์ใช้
Operating System แบบReal-Time (LabVIEW RT) 
โปรแกรมควบคมุทัง้หมดถกูเขียนขึน้ด้วย LabVIEW 
Graphical Programming Language 

Algorithms 

แนวคิดในการเดินแบบสองขานัน้เปรียบได้กบัการ
ควบคมุเสถียรภาพของเพนดลูมัแบบกลบัหวั (Inverted 
Pendulum) เราประสบความส าเร็จในการทดลองควบคมุเพน
ดลูมัแบบกลบัหวัโดยใช้ Fuzzy Control ดงันัน้เราจงึพยายาม
ใช้การควบคมุแบบ Neuro-Fuzzy ซึง่มีความซบัซ้อนขึน้มาอกี
ระดบัหนึง่มาใช้ควบคมุหุ่นยนต์นอกจากนัน้เรายงัมีแผนท่ีจะ
น าระบบควบคมุแบบอื่น ๆเช่น Impedance control หรือ 
Non–linear control มาช่วยควบคมุหุน่ยนต์อกีด้วย 
 

 
รูปท่ี 2: แผนการเช่ือมโยงระบบตา่ง ๆของหุน่ยนต์เดินสองขา

ขนาดเลก็ 
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