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5 Vongbunyong S., Youngkong P., (2020), “Robotics And Automation In Healthcare Logistics”, 14th South East Asian 
Technical University Consortium Symposium (SEATUC 2020), Thailand.  

ผศ.ดร.สุภชัย  วงศ์บุณย์ยง 
ดร.ปราการเกียรติ  ยังคง 



ลำดับที่ โครงการ หัวหน้าโครงการ 

6 Pengwang Eakkachai, 2020 , "Electronics and Control Systems for Portable Electro-wetting on Dielectric Device", 
TSME-ICOME 2019 , 10 December 2019-13 December 2019, Pattaya, Chonburi, Thailand, pp. -. 
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ผศ.ดร.อรพดี จูฉิม 
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ดร.สุริยา นัฏสภุัคพงศ์ 

6 Keaomanee Yossawee, Heednacram Apichat, Youngkong Prakrankiat, 2020, "Implementation of four kriging models 
for depth inpainting", Information & Communications Technology Express , Vol. 6, No. 3, 5, pp. 209-213. 

ดร.ปราการเกียรติ ยังคง  
 นายอภิชาต หีคนาคราม  

นายยศวีย์ แก้วมณี 
7 Natsupakpong Suriya, Jailungka Poonsiri, 2020, "Part Assembly Learning by Using Hand Gestures with Leap Motion", 

The International Journal of Technologies in Learning , Vol. 27, No. 1, pp. 35-45. 
ดร.สุริยา นัฏสภุัคพงศ์ , 
นางสาวพูนสิริ ใจลังการ์ 

 


