
 
 
 
     

 

ระบบการผลติผ่านเวบ็ 
ผูวิ้จยั: นายจตุรนต ์พลวิชยั นายวรพจน์ สนัติพฤทธ์ิ และนายสิทธิกร ลาภาพงศ์

 
ในปัจจุบนัน้ีจะพบวา่อินเตอร์เน็ตไดเ้ขา้มามีบทบาทใน

ชีวิตประจ าวนัของมนุษยม์ากยิ่งข้ึน อินเตอร์เน็ตท าให้การเขา้ถึง
และจดัการขอ้มูลท าไดง่้ายและสะดวก สามารถท่ีจะส่งขอ้มูลได้
หลากหลายรูปแบบ และยิ่งในปัจจุบันอินเตอร์เน็ตจัดเป็นการ
ส่ือสารท่ีมีตน้ทุนต ่าและแพร่หลายมากยิ่งข้ึนทุกวนั จากขอ้ดีของ
ระบบอินเตอร์เน็ตท่ีไดก้ล่าวมาแลว้ งานวิจยัระบบการผลิตผ่าน
เวบ็จึงเป็นการน าขอ้ดีของระบบอินเตอร์เน็ตมาประยุกต์ใชง้าน 
โดยงานวจิยัน้ีท าเพ่ือใหผู้ใ้ชส้ามารถท่ีจะดูแล ควบคุม และสั่งงาน
ระบบจากบริเวณใดก็ได ้เพียงแต่ให้บริเวณดงักล่าวมีการบริการ
อินเตอร์เน็ต และเวบ็บราวเซอร์ (Web Browser) 
               ระบบท่ีได้ออกแบบไวน้ั้นเป็นการสั่งจดัชุดของสินคา้
ผา่นทางอินเตอร์เน็ตซ่ึงจะมีสินคา้ทั้งหมด 4 ชนิดให้ผูใ้ชไ้ดเ้ลือก 
โดยในระบบท่ีได้สร้างข้ึนมานั้ นมีการติดต่อกันภายใต้ระบบ
เครือข่ายคอมพิวเตอร์ระหวา่งเคร่ืองแม่ข่ายกบัเคร่ืองลูกข่าย โดย
ระบบท่ีฝ่ังแม่ข่ายประกอบไปด้วยหุ่นยนต์ซ่ึงเป็นแขนกลท่ีมี 5 
องศาอิสระ (Degree of Freedom) ท าหนา้ท่ีในการหยิบและจัด
สินค้าไปวางบนถาดรับสินค้า ชุดเก็บและจ่ายสินค้าซ่ึงจะท า
หน้าท่ีควบคุมการจ่ายสินคา้ให้ชนิดของสินคา้เป็นไปตามท่ีผูใ้ช้
ตอ้งการ สาย 
 

 
พานล าเลียงจะมีหน้าท่ีในการล าเลียงถาดรับสินคา้เขา้และออก
จากพ้ืนท่ีท างานของหุ่นยนต ์และโต๊ะหมุนซ่ึงจะรับสินคา้ต่อจาก
ชุดจดัเก็บและจ่ายสินคา้เขา้สู่พ้ืนท่ีท างานของหุ่นยนต ์เพ่ือใหแ้ขน
กลสามารถท่ีจะหยิบจับสินค้าได้ นอกจากน้ีผูใ้ช้สามารถท่ีจะ
สังเกตการปฏิบัติงานของระบบได้จากภาพซ่ึงแสดงอยู่บนเว็บ
บราวเซอร์จากการถ่ายทอดสดผา่นทางกลอ้งวดีิโอ 
 ในส่วนของการส่ือสารระหวา่งเคร่ืองแม่ข่ายกบัเคร่ือง
ลูกข่ายจะส่ือสารผ่านทาง TCP/IP โดยผูใ้ช้จะท าการติดต่อกับ
เคร่ืองแม่ข่ายผ่านทางเว็บบราวเซอร์โดยส่วนติดต่อกับผูใ้ช้ท่ี
แสดงอยู่ภายใตเ้ว็บเพจไดรั้บการพฒันาจากภาษาจาวา (JAVA) 
ส่วนเคร่ืองแม่ข่ายจะท าการรับขอ้มูลจากเคร่ืองลูกข่ายแลว้สั่งงาน
ไปยงัหุ่นยนตแ์ละไมโครคอนโทรลเลอร์ เพื่อควบคุมการหยิบจบั
และจ่ายสินคา้ให้ได้ตามต้องการ โดยโปรแกรมท่ีควบคุมการ
ท างานของเคร่ืองแม่ข่ายไดรั้บการพฒันาโดยใชภ้าษาซีพลสัพลสั 
(C++) ในกรณีท่ีมีผูใ้ช้งานหลายคนระบบการผลิตผ่านเว็บน้ี
สามารถจัดการเก่ียวกบัล าดับการใช้งาน การแสดงผล และการ
ควบคุมได้ในเวลาเดียวกัน ซ่ึงสามารถน าระบบดังกล่าวไป
ประยกุตใ์ชง้านในอุตสาหกรรมจริงและช่วยพฒันาเศรษฐกิจของ
ประเทศได ้
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