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โปรแกรมจ ำลองแขนกลแบบองิควำมจริงเสมอืน 
ผูวิ้จยั: นายวิทยา  ธรรมาวุฒิกุล 

 

   โปรแกรมจ าลองแขนกลท่ีท าการพฒันาจะเนน้ไปท่ี
การจ าลองพฤติกรรม และวิเคราะห์การเคล่ือนไหวส าหรับ
หุ่นยนตฐ์านยดึแบบอนุกรมแขนกล (Fixed Serial Link Robot)  
ซ่ึงสามารถท าการจ าลองได้ทั้ งทางจลศาสตร์ และพลศาสตร์ 
โครงสร้างของระบบโดยรวมเป็นไปตามรูปท่ี 1  โดยท่ีผูใ้ช้
สามารถปรับเปล่ียนแบบจ าลองแขนกลได้ตามต้องการ 
สามารถก าหนดข้อต่อต่างๆให้เป็นข้อหมุน หรือข้อเล่ือน 
รวมถึงการวางตัวของแต่ละช้ินส่วน ท าให้สามารถสร้าง
แบบจ าลองไดห้ลากหลายและยืดหยุ่น นอกจากน้ียงัมีการน า
ระบบความจริงเสมือน (Virtual Reality) เข้ามาร่วมใช้ใน
โปรแกรมเพ่ือเพ่ิมประสิทธิภาพในการใชง้าน โดยในระบบ
ความจริงเสมือนน้ีสามารถแสดงไดด้งัรูปท่ี 2 โปรแกรมมีการ
น าเสนอและแสดงผลในรูปแบบภาพคอมพิวเตอร์ 3 มิติ มี
มุมมองแบบสเตอริโอสโคปิค (Stereoscopic Graphics) และ
สามารถปรับเปล่ียนการแสดงภาพตามมุมมองของผูใ้ชง้านจาก
ขอ้มูลต าแหน่งศีรษะของผูใ้ชท่ี้ไดจ้าก Head Mounted Display 
(HMD) นอกจากน้ีโปรแกรมสามารถติดตามท่าทางของผูใ้ช้
จากถุงมือส าหรับป้อนขอ้มูล (Data Glove) จึงท าให้ผูใ้ชง้าน
สามารถหยบิจบัวตัถเุสมือนต่างๆ เสมือนวา่มีวตัถุนั้นอยูจ่ริงมา
ประกอบเป็นหุ่นยนต ์ส่งผลให้ผูใ้ชส้ามารถเรียนรู้ และใชง้าน
โปรแกรมไดโ้ดยง่ายและรวดเร็ว 
 

 
 

 
 

 

 

 

 

 
 

รูปท่ี 1 โครงสร้างของระบบโดยรวม 
 

  
 
 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

รูปท่ี 2 แสดงระบบความจริงเสมือนในซอฟตแ์วร์ท่ีพฒันา 
  

  นอกจากน้ีโปรแกรมจ าลองท่ีไดท้ าการพฒันาข้ึน ดงั
แสดงในรูปท่ี 3 ยงัเป็นเคร่ืองมือท่ีช่วยส่งเสริมการเรียนรู้ และ
ความเขา้ใจในการใชง้านหุ่นยนตแ์ก่นักเรียน นักศึกษา และผู ้
เร่ิมตน้ใชง้านหุ่นยนต ์ ผูใ้ชง้านสามารถใชโ้ปรแกรมน้ีในการ
วเิคราะห์ ออกแบบ แกไ้ข และปรับเปล่ียนรูปแบบของหุ่นยนต์
ให้เหมาะสมกบังานท่ีตอ้งการก่อนท่ีจะท าการสร้างหุ่นยนต์
จริง  นอกจากน้ียงัสามารถน าโปรแกรมน้ีไปประยกุตใ์ชง้านใน
ภาคอุตสาหกรรมได ้เช่น การฝึกอบรมการใชง้านหุ่นยนต์แก่
พนกังาน เป็นตน้ 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

รูปท่ี 3 แสดงโปรแกรมท่ีไดท้ าการพฒันา 

Institute of FIeld roBOtics (FIBO) 

A Cradle of Future Leaders in Robotics 
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