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ปัจจุบันประเทศไทยมีอาคารส านักงานบนตึกสูง

เป็นจ านวนมาก โดยมีการวางระบบปรับอากาศเป็นแบบท่อ
ลมรวม  ส่วนใหญ่จะท าเป็นท่อส่งลมชนิดสี่เหลี่ยม ซึ่งใน
ปัจจุบนัพนกังานท าความสะอาดท าความสะอาดได้ในส่วน
ฝาภายนอกเท่านัน้ อนัเป็นผลให้มีฝุ่ นผงเกาะอยู่ภายในท่อ 
ซึง่ฝุ่ นผงเหลา่นีม้ีขนาดเลก็มากและยงัเป็นแหลง่หมกัหมมก่อ
ให้เกิดเชือ้โรคในระบบทางเดินหายใจ ก่อให้เกิดผลเสียต่อ
สุขภาพโดยตรงต่อพนักงานที่ท างานอยู่ภายในอาคาร
ส านกังานเหลา่นัน้ ซึง่การท าความสะอาดทอ่สง่ลมของระบบ
ปรับอากาศโดยใช้เคร่ืองจักรกลหรือหุ่นยนต์เข้ามาเพื่อท า
หน้าที่แทนมนษุย์ในสว่นที่มนุษย์ไม่สามารถเข้าถึงได้จึงเป็น
สิ่งจ าเป็น  และถ้าหากมองถึงความปลอดภัยต่อสุขภาพ
ร่างกายของมนษุย์ที่จะได้รับ  การใช้หุ่นยนต์ก็ยงัคงช่วยเพิ่ม
ประสทิธิภาพในการท าความสะอาดและสามารถพฒันาให้ใช้
เวลาในการท างานสัน้ลงได้  
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ด้วยเหตุนี จ้ึ งมีแนวคิดในการพัฒนาโครงงาน      

หุ่นยนต์ท าความสะอาดท่อสง่ลมนีข้ึน้ นอกจากจะท าให้การ
ใช้หุ่นยนต์เข้าไปท าความสะอาดในส่วนที่มนุษย์ไม่สามารถ
เข้าถึงได้มีความเป็นไปได้สงูขึน้แล้ว ยงัเป็นการศึกษาพฒันา
งานวิศวกรรมทางด้านหุ่นยนต์บริการภายในประเทศเพิ่ม 
มากขึน้ 

 

ระบบการท างาน 
 
 
 
 
 
 
 

 

ในอนาคตหุน่ยนต์สามารถพฒันาให้ติดตัง้ชดุหวัฉีด
น า้ยาท าความสะอาด หรือหัวฉีดน า้ยาฆ่าเชื อ้ เพื่อให้
สามารถท าความสะอาดได้อย่างมีประสิทธิภาพมากยิ่งขึน้ 
นอกจากจะน าไปใช้ในอาคารส านักงานแล้วยังสามารถ
น าไปใช้ภายในร้านอาหารต่างๆ หรือแม้กระทั่งภายใน
โรงพยาบาลซึง่ต้องการความสะอาดสงู 
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รูปที่ 1 (ก) แสดงสภาพทอ่แอร์ก่อนใช้งาน 
(ข) แสดงสภาพทอ่แอร์หลงัจากใช้งานไประยะเวลาหนึ่ง 
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แสดงโครงสร้างโดยรวมของหุ่นยนต์จริง 



 


