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เน่ืองจากรถเขน็แบบท่ีมีอยูใ่นปัจจุบนัยงัมีความสะดวกไม่
เพียงพอต่อกลุ่มคนพิการท่ีไม่มีแขนไม่มีขาทั้ง 2 ขา้ง, มีแขนแต่
ไม่มีขาทั้ง 2 ขา้งหรือมีแขนแต่ขาไม่มีแรงทั้ง 2 ขา้ง  เพราะกลุ่ม
คนพิการเหล่าน้ีไม่สามารถข้ึนหรือลงรถเขน็ไดเ้อง จะตอ้งขอ
ความช่วยเหลือจากผูอ่ื้น จึงท าการออกแบบและสร้างรถเขน็
ก่ึงอตัโนมติัท่ีช่วยให ้ สามารถข้ึนหรือลงรถเขน็ไดเ้องโดยไม่
ตอ้งการความช่วยเหลือจากผูอ่ื้น อีกทั้งยงัสามารถเคล่ือนท่ีไป
ไหนมาไหนไดโ้ดยรถเขน็ก่ึงอตัโนมติั  รถเขน็ก่ึงอตัโนมติัคนัน้ี
สร้างข้ึนโดยค านึงถึงความประหยดัเป็นหลกั จึงใชเ้หลก็เป็น
ส่วนประกอบหลกัของโครงรถ   ในระบบขบัเคล่ือนใช ้ DC 
มอเตอร์ 2 ตวัขบัเคล่ือนลอ้หลงั มอเตอร์แต่ละตวัแยกกนัเป็น
อิสระ และ ระบบยกเกา้อ้ีใช ้DC มอเตอร์ 1 ตวัขบัเฟืองใหโ้ซ่ดึง
เกา้อ้ีเคล่ือนท่ีข้ึนหรือลง จากผลการทดลองระบบยกเกา้อ้ี พบวา่ 
เม่ือมีน ้ าหนกัมากระท าจาก 0 ถึง 100 กิโลกรัม จะมีความเร็วใน
การเคล่ือนท่ีข้ึน(หรือลง) 4 ถึง 7 เซนติเมตรต่อวนิาที   

 

โครงการน้ีไดเ้กิดข้ึนเพ่ือเป็นการศึกษาเบ้ืองตน้ถึงแนว
ทางการสร้างรถเขน็ก่ึงอตัโนมติัซ่ึงสามารถขบัเคล่ือนไดโ้ดยทั้ง
จากการเขน็ดว้ยคนและการบงัคบัควบคุมของผูป่้วยซ่ึงมีความ
พิการขาดอวยัวะทั้งแขนและขา รวมทั้งมุ่งเนน้ในส่วนของ
ความสามารถในการปรับระดบัเกา้อ้ีลงไปรับผูพิ้การจนถึงพ้ืน 
ทั้งน้ีแนวคิดเบ้ืองตน้ของโครงการ เกิดจากการสนองความ
ตอ้งการในโครงการเทคโนโลยสีารสนเทศ ตามพระราชด าริ  
สมเด็จพระเทพรัตนราชสุดาฯสยามบรมราชกมุารี ในการให้
ความช่วยเหลือ ด.ญ.ตอยยบีะห์ สือแม ซ่ึงเป็นผูพิ้การไม่มีแขน
ไม่มีขาภายใตพ้ระบรมราชูปถมัภข์องสมเด็จพระเทพฯ เพื่อ
สามารถใชชี้วติประจ าวนัไดอ้ยา่งสะดวกยิง่ข้ึน 

 

ลกัษณะการท างานของรถเขน็ก่ึงอตัโนมติั 
1.สามารถเคล่ือนท่ีไดด้ว้ยระบบการขบัเคล่ือนสองระบบ

คือการขบัเคล่ือนดว้ยมอเตอร์ไฟฟ้าและการเขน็ดว้ยคน 
 

 

 

2.รถเขน็สามารถยดืยกเกา้อ้ีข้ึนลงในแนวด่ิง และฐานเกา้อ้ี
สามารถปรับระดบัลงต ่าถึงพ้ืน เพ่ือลงไปรับผูใ้ชง้านใหปี้น
ข้ึนมาบนเกา้อ้ีไดง่้ายข้ึน 

3.เง่ือนไขและลกัษณะของพ้ืนส าหรับรถเขน็เคล่ือนท่ีคือ 
เรียบและระดบัเดียวกนั รองรับความลาดชนั 10 องศา  
 

 
 

รูปท่ี 1 รถเขน็ก่ึงอตัโนมติั 
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