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หุ่นยนต์ส ำรวจภำยในท่อ 
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การตรวจสอบระบบท่อเป็นเร่ืองท่ีมีความยุง่ยาก และเสีย
ค่าใชจ่้ายสูง นอกจากนั้นยงัเป็นการเส่ียงอนัตรายต่อผูท้  าการ
ตรวจสอบอีกดว้ย ในบางระบบของท่ออุตสาหกรรมท่ีมีขนาด
เลก็หรือท่อระบายน ้ าเสียท่ีมีขนาดเลก็นั้น ไม่สามารถท่ีจะใชค้น
เขา้ไปท าการตรวจสอบได ้จากความตอ้งการดงักล่าวจึงไดมี้การ
ออกแบบ และสร้างหุ่นยนตส์ าหรับส ารวจท่อระบายน ้ าเสีย 
ลกัษณะเป็นท่อกลมขนาดเสน้ผา่นศูนยก์ลางตั้งแต่ 7-12 น้ิว 
โดยท่ีหุ่นยนตมี์ความสามารถเฉพาะ คือ การปรับเปล่ียน
ลกัษณะทางกลใหมี้ความสามารถในการเคล่ือนท่ีภายในท่อท่ีมี
ขนาดต่างกนัได ้ นอกจากนั้นหุ่นยนตต์วัน้ียงัถูกออกแบบให้
สามารถท างานภายในท่อท่ีมีความเปียกช้ืน และมีผิวภายในท่อ
ท่ีมีรอยต่อเช่ือมหรือความขรุขระไดอี้กดว้ย 

 

 
 

รูปท่ี 1 หุ่นยนตส์ ารวจภายในท่อ 
 

ระบบไฟฟ้าและอิเลก็ทรอนิกส์บนตวัหุ่นยนตน์ั้น ไดท้ าการ
ออกแบบมาเพื่อควบคุมการท างานของมอเตอร์ และการส่ือสาร
กบัคอมพิวเตอร์ท่ีศูนยค์วบคุม ซ่ึงอุปกรณ์ดงักล่าวจะถูกบรรจุ
อยูภ่ายในช้ินส่วนปิดท่ีสามารถกนัน ้ าและความช้ืนได ้

ระบบกลอ้งท่ีติดตั้งอยูบ่นตวัหุ่นยนตส์ามารถส่งภาพกลบัมา
แสดงผลยงัคอมพิวเตอร์ท่ีศูนยบ์งัคบัส่วนกลาง ไดต้ลอดการ
ท างาน โดยหุ่นยนตส์ามารถท างานในท่ีมืดได ้ เน่ืองจากมีระบบ
ไฟส่องสวา่งติดตั้งอยูบ่นตวัหุ่นยนต ์ 
            

ทางดา้นซอฟทแ์วร์นั้นเป็นการน าภาพจากกลอ้ง มาแสดงผลบน
คอมพิวเตอร์ เพ่ือใหผู้ส้ ารวจมองเห็นส่ิงต่างๆภายในท่อและ
สามารถบนัทึกภาพจากกลอ้งได ้ รวมไปถึงการควบคุมจากผู ้
ควบคุม (Operator) ผา่นทางคอมพิวเตอร์ ซอฟทแ์วร์ท่ีไดส้ร้าง
ข้ึนนั้นมีลกัษณะเป็นหนา้ต่างเพ่ือใชใ้นการแสดงภาพจากกลอ้ง
VDO แสดงปุ่ มการควบคุมการเคล่ือนท่ีของหุ่นยนตแ์ละการ
ควบคุมการ Pan-tilt ของกลอ้ง VDO บนหนา้จอคอมพิวเตอร์ 
โดยซอฟทแ์วร์น้ีไดส้ร้างข้ึนโดยโปรแกรม Visual C++ 
 

 
 

รูปท่ี 2 แสดงการท างานของหุ่นยนตข์ณะเคล่ือนท่ีเขา้ไปในท่อ 
 

  
 

รูปท่ี 3 หนา้จอแสดงโปรแกรมควบคุมหุ่นยนตบ์นคอมพิวเตอร์ 
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