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การวจิยัและพฒันาของหุ่นยนตต์รวจสอบถงับรรจุน ้ ามนั
ปิโตรเลียม เกิดข้ึนจากความตอ้งการสร้างหุ่นยนตท่ี์สามารถใช้
ในการตรวจสอบความหนาของถงับรรจุน ้ ามนัปิโตรเลียม ท่ี
สามารถท างานแทนมนุษยไ์ด ้ซ่ึงในปัจจุบนันั้นไดใ้ชแ้รงงานคน
เป็นส่วนใหญ่ในการตรวจสอบความหนาของถงั ซ่ึงในการ
ส ารวจโดยใชค้นจะมีปัญหา ในเร่ืองของความปลอดภยัของคน
ท่ีเขา้ไปท าการตรวจสอบ ท่ีอาจจะไดรั้บอนัตรายจากการปีนป่าย 
นอกจากนั้นการตรวจสอบขนาดความหนาของผนงัของถงั โดย
ใชแ้รงงานคนอาจท าใหก้ารตรวจสอบครอบคลุมไม่ทัว่ถึง หรือ
ไดค้่าความหนาท่ีไม่ถูกตอ้ง และใชเ้วลาในตรวจสอบท่ียาวนาน 
และจะตอ้งเสียค่าใชจ่้ายท่ีสูงดงันั้นจึงไดมี้การคิดคน้ ประดิษฐ์
หุ่นยนตท่ี์ใชใ้นการตรวจสอบถงับรรจุน ้ ามนัปิโตรเลียม แทน
การตรวจสอบดว้ยคน ซ่ึงในการใชหุ่้นยนตต์รวจสอบความหนา
ของถงับรรจุน ้ ามนัปิโตรเลียม นั้นจะมีประสิทธิภาพสูงและได้
ค่าท่ีแม่นย  า ปัจจุบนัในต่างประเทศไดมี้การผลิต และใชหุ่้นยนต์
ตรวจสอบความหนาของถงัแทนการใชค้น    ในประเทศไทย ได้
มีความตอ้งการในการใชหุ่้นยนตต์รวจสอบความหนาของถงั
เช่นเดียวกนั ดงันั้นจึงไดมี้การศึกษาวจิยั และจดัสร้างหุ่นยนตท่ี์
ใชใ้นการตรวจสอบถงับรรจุน ้ ามนัปิโตรเลียม ซ่ึงจะเป็นการช่วย
ในการสนบัสนุนการพฒันาศกัยภาพทางเทคโนโลยขีองคนไทย 
ใหท้ดัเทียมกบัประเทศอ่ืนๆ อีกดว้ย 

ลกัษณะโครงสร้างของตวัหุ่นยนตท่ี์ใชใ้นการตรวจสอบ
ถงันั้นจะมีการท างานหลกัคือ การเคล่ือนท่ีไปในแนวด่ิงโดยจะ
ยดึเกาะกบัผนงัของถงัดว้ยแรงยดึเกาะจากแม่เหลก็ถาวร ซ่ึง
น ามาใชเ้ป็นลอ้ของหุ่นยนต ์ และท่ีหุ่นยนตจ์ะมีการใช ้  
Ultrasonic sensor ในการตรวจสอบหาความหนา และรอยร้าว
ของผนงัถงับรรจุน ้ ามนัปิโตรเลียมไปขณะเคล่ือนท่ี ซ่ึงในการ
เก็บขอ้มูลแต่ละคร้ังนั้น  Ultrasonic Sensor  จะท างานร่วมกบั  
Microcontroller  MCS-51  และ   Encoder  ในการเก็บขอ้มูลจาก
การตรวจสอบเป็นระยะๆ อยา่งแม่นย  า หลงัจากนั้นจะส่งขอ้มูล
มาเก็บท่ีหน่วยบนัทึกผลหลกัต่อไป  การเคล่ือนท่ีของหุ่นยนต ์
นั้นจะเป็นการขบัเคล่ือนดว้ย DC-SERVO MOTER 2 ตวั โดยมี 

 

การควบคุมความเร็วของมอเตอร์ทั้งสองดว้ย Microcontroller  
MCS-51   การส่งก าลงันั้นจะใชร้ะบบเฟืองเป็นตวัส่งก าลงัไปยงั
ลอ้หนา้และลอ้หลงั  การทดสอบการยดึเกาะของลอ้แม่เหลก็เพ่ือ
ท าการทดสอบหาแรงยดึเกาะสูงสุดและโมเมนตสู์งสุดท่ีสามารถ
รับได ้ พบวา่แรงยดึเกาะสูงสุด มีค่า 20 กิโลกรัม และโมเมนต์
สูงสุดท่ีสามารถรับไดมี้ค่า 4 นิวตนัเมตร หุ่นยนตมี์อตัราเร็ใน
การเคล่ือนท่ีในแนวด่ิงคงท่ีเท่ากบั 0.04 เมตรต่อวนิาที 
 

 
 

รูปท่ี 1 รายละเอียดช้ินส่วนทางกลจากแบบจ าลอง 
 

 
 

รูปท่ี 2 ลกัษณะและรายละเอียดช้ินส่วนของหุ่นยนตต์รวจสอบความ
หนาของถงับรรจุน ้ามนัปิโตรเลียม โดยใชอ้ลัตร้าโซนิค 
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