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ในงำนวิจยัน้ีจะศึกษำถึงลกัษณะของกำรเคล่ือนท่ีของ

มือมนุษย ์แลว้น ำมำออกแบบเพ่ือท ำกำรสร้ำงมือหุ่นยนต ์โดยจะ
ค ำนึงถึงลักษณะของมือมนุษย์เป็นหลกั และท ำระบบควบคุม
ของมือหุ่นยนต์  ซ่ึงในกำรท่ีจะท ำได้นั้ นจะ ต้องทรำบถึง
แบบจ ำลองกำรเคล่ือนท่ีของหุ่นยนตเ์สียก่อนวำ่เป็นเช่นใด  โดย
งำนวจิยัน้ีสำมำรถท่ีจะน ำไปประยกุตใ์ชใ้นโรงงำนอุตสำหกรรม
ได ้เช่นใชใ้นกำรหยบิจบัส่ิงของท่ีมี หลำกหลำยรูปแบบและเป็น
อนัตรำยในโรงงำนอุตสำหกรรม หรือ จะน ำไปพฒันำเพื่อใชใ้น
คนพิกำรมือขำด  ซ่ึงจะเป็นประโยชน์อยำ่งมำก 
  

มือกลท่ีติดตั้งในหุ่นยนต์ซ่ึงใชใ้นงำนอุตสำหกรรมใน
ช่วงแรกนั้น จะมีลีกษณะเป็นกริปเปอร์ (Gripper) ท่ีวำงขนำนกนั 
ในกำรใช้งำนก็เพียงบังคับให้กริปเปอร์หดเข้ำหำกัน ท ำให้
สำมำรถหยิบจบัวตัถุได้  แต่ขอ้จ ำกดัของกริปเปอร์คือ ลกัษณะ
กำรยึดจบัของวสัดุนั้นเป็นแบบง่ำยๆ ไม่ซับซอ้น ดงันั้น จึงไดมี้
กำรพฒันำจำกกริปเปอร์ท่ีมีเพียง 1 องศำอิสระในกำรเคล่ือนท่ี 
จนมีหลำยองศำอิสระ และจัดวำงต ำแหน่งของกริปเปอร์ให้
สำมำรถท ำงำนไดห้ลำกหลำยมำกยิง่ข้ึน จึงเป็นกำรพฒันำมำสู่มือ
กล ท่ีมีลกัษณะกำรท ำงำนเลียนแบบมำจำกมือของมนุษย ์ท ำให้
ควำมสำมำรถในกำรท ำงำนเพ่ิมมำกข้ึน สำมำรถยึดจับวสัดุใน
รูปแบบต่ำงๆไดซ้บัซอ้นมำกยิง่ข้ึน จึงเป็นผลท ำให้ประสิทธิภำพ
ในกำรใชง้ำนสูงข้ึนตำมไปดว้ยเช่นกนั 

จากรูปท่ี 1 เป็นลกัษณะของมือมนุษย ์โดยจะมี 5 น้ิว น้ิว
ละ 3 ขอ้ ทั้งหมด 15 ขอ้  
 

 
 
 
 
 

 
 
 

 
 
 
 
 
 
 

                   รูปที ่1 ลกัษณะของมือมนุษย ์
 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

    รูปที ่2 ลกัษณะน้ิวมือหุ่นยนต ์
 จากรูปดา้นบนจะเห็นว่าขอ้ต่อของน้ิวนั้นมีทั้งหมด 3
ขอ้ต่อ โดยขอ้ต่อท่ีส่วนฐานจะเป็นลกัษณะของ Universal 

joint ซ่ึงรวมทั้ งน้ิวแลว้องศาอิสระของทั้งน้ิวจะมีทั้งหมด 4 
องศาอิสระ ซ่ึงจะมีเท่ากบัมนุษย ์ท าให้การเคล่ือนท่ีนั้นมีความ
คล่องตวัและหลากหลายมากยิง่ข้ึน   
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