
 

 
                 รูปที่ 1 แสดงภาพหุ่นยนต์ทีใ่ช้ในการทดลอง 
 
วธีิการ 

งานวจิยัน้ีมุ่งเนน้ในการศึกษา ออกแบบ และสร้าง
ระบบท่ีมีความสามารถในการประมาณต าแหน่งของตวั
หุ่นยนต์ โดยมุ่งเน้นไปท่ีการท างานบนหุ่นยนต์ในงาน
ส ารวจบนพื้นผิวขรุขระ ไม่ราบเรียบ ซ่ึงเป็นงานส่วนใหญ่
ท่ีตอ้งเจอในงานส ารวจโดยใชหุ่้นยนต ์ 

วิธีการในการประมาณต าแหน่งของหุ่นยนต์นั้น 
อาศยัการวิเคราะห์และสร้างความสัมพนัธ์ของขอ้มูลจาก
เซนเซอร์หลากหลายชนิดซ่ึงสามารถให้ขอ้มูลท่ีสัมพนัธ์
กนั ภายใตแ้นวคิดท่ีว่าเซนเซอร์แต่ละชนิดนั้นสามารถให้
ขอ้มูลทั้งทางตรงและทางออ้ม (Direct and Indirect) และ
แนวความคิดวา่เซนเซอร์แต่ละชนิดสามารถให้ขอ้มูลชนิด
เดียวกนัไดภ้ายใตค้วามน่าเช่ือถือของขอ้มูลคนละสภาวะ
กนั 

บทน า 
ความสามารถพื้นฐานอยา่งหน่ึงของหุ่นยนตใ์น

งานส ารวจ ท่ีมีความส าคญัอยา่งมากคือความสามารถใน
การระบุต าแหน่งของตวัหุ่นยนต ์ เน่ืองดว้ยเม่ือสามารถ
ทราบต าแหน่งของหุ่นยนต ์ ส่งผลใหส้ามารถทราบวา่ค่า
ขอ้มูลจากเซนเซอร์ต่างๆ ท่ีวดัไดจ้ากหุ่นยนตใ์นช่วงเวลา
ต่างๆ นั้น เป็นค่าขอ้มูลท่ีถูกส่งมาจากพื้นท่ีบริเวณใด ซ่ึง
ขอ้มูลเหล่าน้ีเป็นประโยชน์อยา่งมาก เช่นหากหุ่นยนต์
สามารถวดัระยะส่ิงกีดขวางรอบๆ ตวัของหุ่นยนต ์ เม่ือรวม
กบัขอ้มูลของต าแหน่งของหุ่นยนต ์ ส่งผลใหส้ามารถสร้าง
แผนท่ีของบริเวณท่ีหุ่นยนตส์ ารวจอยูไ่ด ้ หรือหากหุ่นยนต์
มีเซนเซอร์ท่ีสามารถตรวจหาผูป้ระสบภยัท่ีติดอยูใ่นซาก
ปรักหกัพงัได ้ เม่ือรวมกบัขอ้มูลของต าแหน่งของหุ่นยนต ์
ส่งผลใหส้ามารถระบุต าแหน่งของเหยื่อผูเ้คราะห์ร้าย เพื่อ
จดัทีมช่วยเหลือเขา้ไปไดอ้ยา่งรวดเร็ว 

 
การระบุต าแหน่งแต่ละวธีินั้นมีความเหมาะสมใน

การใชง้านในสภาวะท่ีแตกต่างกนั และมีขอ้จ ากดัในการใช้
งานท่ีแตกต่างกนั ระบบการระบุต าแหน่งท่ีมีความแม่นย  า
สูงนั้น ท่ีผา่นมาจ าเป็นตอ้งใชห้ลากหลายวธีิรวมกนัเพื่อ
ช่วยใหส้ามารถสร้างระบบการระบุต าแหน่งท่ีมี
ประสิทธิภาพ อยา่งไรก็ดีผูเ้ช่ียวชาญทั้งหลายมีความเห็น
ตรงกนัวา่การพฒันาการระบุต าแหน่งสัมพทัธ์ใหมี้ความ
น่าเช่ือถือมากท่ีสุดจะเป็นการช่วยเพิ่มประสิทธิภาพในการ
ระบุต าแหน่งของหุ่นยนตไ์ดอ้ยา่งมาก 

การประมาณต าแหน่งของหุ่นยนต์เคลือ่นทีไ่ด้บนพืน้ผวิขรุขระ 
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