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สามารถน าสัญญาณกลา้มเน้ือมาไปควบคุม

อุปกรณ์ต่างๆ และประยกุตใ์ชไ้ดก้บัสัญญาณไฟฟ้าชีวภาพ
รูปแบบอ่ืน เช่น สัญญาณคล่ืนสมอง (EEG) และสัญญาณ
กลา้มเน้ือท่ีควบคุมการกลอกลูกนยัน์ตา (EOG) 
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บทน า 
สัญญาณกลา้มเน้ือ (ElectroMyoGram : EMG) 

เป็นสัญญาณไฟฟ้าชีวภาพรูปแบบหน่ึงท่ีสามารถ
ประยกุตใ์ชใ้นงานทางดา้นวิศวกรรมไดน้อกเหนือจากดา้น
การแพทยท่ี์มีอยูใ่นปัจจุบนั งานวจิยัน้ีจึงไดท้  าการศึกษา 
และประดิษฐร์ะบบวดัและแยกแยะสัญญาณกลา้มเน้ือเพื่อ
น าสัญญาณท่ีไดไ้ปใชใ้นการควบคุมไดท้นัที ดว้ยอุปกรณ์
ท่ีใชใ้นระบบเป็นแบบพกพาและแสดงผลการท างานแบบ 
GUI (Graphic User Interface)  

 
ปัญหา 

เน่ืองจากสัญญาณกลา้มเน้ือไม่ใช่สัญญาณรายคาบ 
(non periodical signal), ไม่เป็นสัญญาณเชิงเส้น (nonlinear 
signal) และเป็นสัญญาณท่ีไม่เสถียร (non stable signal) ท า
ใหก้ารน ามาประยกุตใ์ชใ้นงานควบคุมทางดา้นวศิวกรรม
ยงัมีความยุง่ยากซบัซอ้นอยูห่ลายประการ 
 
วธีิการ 

เร่ิมจากการตรวจจบัสัญญาณดว้ยอิเล็กโทรดท่ีติด
อยูบ่นบริเวณกลา้มเน้ือท่ีตอ้งการแลว้ส่งสัญญาณไปท าการ
ขยายสัญญาณ กรองสัญญาณรบกวน และประมวลผลดว้ย
คอมพิวเตอร์แบบพกพาบนโดเมนความถ่ีเพื่อหา
คุณลกัษณะของสัญญาณจากนั้นจึงท าการแยกแยะสัญญาณ
ส าหรับน าไปใชใ้นการควบคุมต่อไป ดงัรูปท่ี 1 

ระบบการเช่ือมต่อสัญญาณชีวภาพแบบพกพา 
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