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บทน า 
 วทิยานิพนธ์น้ีน าเสนอการออกแบบระบบการ
ควบคุมหุ่นยนตท์างไกลแบบมีขอ้มูลเสริม (Augmented 
Data) โดยใชพ้ีดีเอ (Personal Digital Assistant) นอกจากน้ี
แลว้ยงัมีส่วนการควบคุมแบบชาญฉลาด (Intelligent 
Control) ร่วมกบัการประมวลผลภาพ เพื่อเพิ่ม
ประสิทธิภาพในการควบคุมหุ่นยนต ์โดยการสั่งงานให้
หุ่นยนตเ์คล่ือนท่ีไปยงัเป้าหมายอยา่งอตัโนมติั  
การประมาณระยะทางของวตัถุจากกลอ้งตวัเดียว  
การตรวจจบัการเคล่ือนท่ีของมนุษย ์และการหลบหลีก 
ส่ิงกีดขวางดว้ยฟัซซ่ีลอจิก (Fuzzy Logic) ระบบท่ีน าเสนอน้ี
จะช่วยใหผู้ใ้ชส้ามารถควบคุมหุ่นยนตเ์คล่ือนท่ีไดอ้ยา่ง 
มีประสิทธิภาพ 
 

ทีม่าของปัญหา 
กระทรวงกลาโหมอยูร่ะหวา่งการวจิยัและพฒันา

หุ่นยนตเ์ก็บกูว้ตัถุระเบิดโดยในส่วนของการควบคุมนั้น 
จะใชค้อมพิวเตอร์ท าหนา้ท่ีรับภาพจากกลอ้งและส่งค าสั่ง
ไปควบคุมอุปกรณ์บนหุ่นยนต ์ ซ่ึงเม่ือพิจารณาจากภารกิจ
ขณะท าการเก็บกูว้ตัถุระเบิดแลว้อาจมีความคล่องตวั 
ในระดบัหน่ึง แต่หากน าการควบคุมหุ่นยนตท์างไกลแบบมี
ขอ้มูลเสริมผา่นทางพีดีเอมาใชแ้ทนการควบคุมดว้ย
คอมพิวเตอร์แลว้จะช่วยใหเ้จา้หนา้ท่ีสามารถปฏิบติัภารกิจ
ไดอ้ยา่งคล่องตวัและปลอดภยัมากข้ึน โดยขณะควบคุมก็
สามารถหาท่ีก าบงัใหพ้น้จากการซุ่มโจมตีของผูก่้อการร้ายได ้
 

แนวทางการพฒันา 
การควบคุมหุ่นยนตท์างไกลฯ ประกอบดว้ย 4 ส่วน ไดแ้ก่ 

 
รูปที่ 1 แสดงการท างานของระบบ 

 1. ส่วนหุ่นยนตจ์ะติดตั้งกลอ้งและเซ็นเซอร์ซ่ึงจะส่ง
ขอ้มูลภาพและขอ้มูลจากเซ็นเซอร์ไปประมวลผลท่ีส่วนแม่ข่าย 
 2. ส่วนแม่ข่าย (Server) ท าหนา้ท่ีรับขอ้มูลภาพและขอ้มูล
จากเซ็นเซอร์มาประมวลผลเพื่อสร้างขอ้มูลเสริม 
 3. ส่วนผูใ้ชจ้ะเป็นส่วนท่ีแสดงผลภาพและขอ้มูลเสริม
รวมทั้งส่งค าสั่งควบคุมโดยจะมีทั้งโหมดควบคุมดว้ยมือและ 
โหมดอตัโนมติั  
 4. การรับส่งขอ้มูลระหวา่งส่วนแม่ข่ายกบัพีดีเอจะใชก้าร
เช่ือมต่อดว้ย UDP และ TCP/IP ส่วนการส่ือสารระหวา่งหุ่นยนต์
กบัแม่ข่ายจะผา่นทางบลูทูธ 
 

ผลทีค่าดหมาย 
 1.  เป็นตน้แบบในการน าพีดีเอไปใชใ้นการควบคุมหุ่นยนต ์
โดยสามารถน าระบบดงักล่าวไปใชก้บัภารกิจทางทหารได ้
 2.  เพิ่มประสิทธิภาพในการควบคุมหุ่นยนตใ์หส้ามารถ
ควบคุมไดส้ะดวกและคล่องตวัข้ึน 
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