
 

พฒันาระบบควบคุมเรือสํารวจระยะไกล และระบบสร้างภาพสามมิตขิองสภาพแวดล้อม 

ผู้วจัิย : ดร. สุริยา นัฏสุภัคพงศ์   นายรุ่งโรจน์ หวงัเกียรติ

บทนํา 
สืบเนื�องจากสภาพอากาศของโลกที�เปลี�ยนแปลงไป ภยัพิบติัใน

รูปแบบต่างๆ มีแนวโน้มเพิ�มสูงมากขึ%นในทุกปี โดยเฉพาะอย่างยิ�ง
เหตุการณ์มหาอุทกภยัในกรุงเทพมหานครเมื�อปี 2554 เป็นสิ�งกระตุน้
ให้ มีการเ ร่งดําเนิ นการเพื� อหามาตรการป้องกันนํ% าท่ วมที� มี
ประสิทธิภาพยิ�งขึ%น หนึ�งในวิธีการเตรียมความพร้อมไดแ้ก่การสาํรวจ
เพื�อหยั�งความลึกของแม่นํ% าลาํคลองสายต่างๆ เพื�อเป็นขอ้มูลในการ
จดัการและวางแผนการระบายนํ% า ซึ� งในที�นี% การรู้ถึงหนา้ตดัของลาํนํ% า 
(Cross Section) ตลอดสายมีความสาํคญัยิ�ง ดงันั%น สถาบนัวิทยาการ
หุ่นยนต์ภาคสนามจึงไดว้ิจยัและพฒันาเรือไร้คนขบั (Unmanned 
Surface Vehicle) สําหรับช่วยในการดาํเนินงานดังกล่าว ซึ� ง
โครงการนี%ไดรั้บการสนบัสนุนงบประมาณจากสถาบนัสารสนเทศ
ทรัพยากรนํ% าและการเกษตร(องค์การมหาชน) (สสนก.) ความรู้
และประสบการณ์จากกรมวทิยาศาสตร์บริการ (วศ.) 
 

แนวทางการดําเนินงาน 

1. การพฒันาเรือสํารวจควบคุมจากระยะไกล 

เป็นเรือขนาดเล็กที�สามารถควบคุมด้วยรีโมทคอนโทรลจาก
ระยะไกลที�เกินแนวระยะสายตา (Line of Sight) ผูค้วบคุมสามารถ
เห็นสภาพแวดลอ้มรอบๆ ตวัเสมือนนั�งอยู่ในเรือแบบ Real-Time 
จากกลอ้งวดีิโอที�ติดตั%งบนเรือ นอกจากนี%  ขอ้มูลสถานะต่างๆ ของ
เรือ เช่น ความเร็ว ทิศทาง เป็นตน้ จะถูกส่งกลบัมายงัสถานีควบคุม
เพื�อช่วยในการตดัสินใจในการนาํร่อง  

2. การพฒันาระบบสร้างภาพสามมติ ิ(แผนที.ของแนวคลอง)  

Echo Sounder และ Laser Scanner ที�ติดตั%งบนเรือให้ขอ้มูลความ
ลึกของทอ้งนํ% าและระยะตลิ�ง ซึ� งสามารถนาํไปสร้างเป็นภาพสาม
มิติเพื�อใชใ้นการวเิคราะห์ขอ้มูลของลาํนํ% าไดต้่อไปในอนาคต โดย

ขอ้มูลจากการสาํรวจจะถูกประมวลผลร่วมกบัขอ้มูลของอุปกรณ์
นาํร่อง (IMU/GPS) เพื�อระบุตาํแหน่งเทียบกบัแผนที�โลก 

 
      รูปที. 1 การทาํงานของระบบควบคุมเรือระยะไกล 

        

               รูปที. 2 ตวัอยา่งการสร้างภาพ 3 มิติตามแนวคลอง  

ประโยชน์ที.คาดว่าจะได้รับ 

อุปกรณ์ที�ช่วยให้การสาํรวจเพื�อหยั�งความลึกของลาํนํ% าสามารถ
ทาํไดส้ะดวกยิ�งขึ%น ตลอดจนขอ้มูลซึ� งสามารถช่วยให้การจดัการและ
วางแผนการระบายนํ% ามีประสิทธิภาพยิ�งขึ%น 

 

ระยะเวลาดําเนินโครงการ 
ระหวา่งเดือนพศจิกายน 2555 ถึงเดือนตุลาคม 2557 (2 ปี

โดยประมาณ)

 


