KX e BOISTE \ Kangdas UPSKILLIRESKILL TRAINING Inaamuuanmmsnuuunmnaum (FIBO) uas.
ENTERPSE 1D Al $5uAU USEYN 1AL3NE AdudadY toutaasiwss $1aa moldlasvnis BOI-STEM++

INDUSTRIAL i 4
ROBOTICS iy

=

gonangas: INDUSTRIAL ROBOTICS
AauaaakassuIKg: szuudaludtiuazkugud
amsdgrdaulukangas: avna andudnginIskusudnIAauIy uKkIdngraginAlulagws:pauInA1SUUS

s1gazldgadu;

LwunagaakAssULUUIKYISgULdrannsritvuvavguasaisoulufiviadnansidonguasailkikuizaunuviu
awnsaunlvdeyrsinifadulus=kovaismoviuvoviwuna MAWANMYINATANIAYITY 1@SuddranmsUiuaonlbng
AsmvIuvaviwunanawisawulaluaronmswaan

Anv:uavRBguLladSomsAnuA:

1. wWldkanmsiviuvovKugudaaaikassu (INDUSTRIAL ROBOT BASICS) wu lasvasiv, avAidas: (DOF),
szuudulAGDU, ANULLUE, PAYLOAD, WORKSPACE

2. c‘?\)muazlﬁmuuUUﬂah:uaud (ROBOT ARM SETTING & OPERATION) shufavnis TEACH POINT,
JOGGING, m1sfiikuad1aun1siiviu Lazn1snIUAUCILKUD

3. WaulUsunsuKkugudaaaikassy (ROBOT PROGRAMMING) 15U myitawizuaviusudcv o (FANUC,
YASKAWA, MITSUBISHI, ABB, KUKA ﬁuﬁUHETﬂEj[C]S)
- MOTION CONTROL
- /O CONTROL
- LOGIC PROGRAMMING

4. ysaunmsKugudnus:uudalulalulsoviu (SYSTEM INTEGRATION) msidaudakugudauidutsas, PLC,
CONVEYORS K50 INSPECTION SYSTEM

5. ooauuuuamDvuwu CELL AUTOMATION s:cTuvT?ugwu WU MsvaWY ROBOT CELL, SAFETY AREA,
LAYOUT miswaauuuaaluud

6. 31ns1KlazuAludeyrkimsitoiuvovkugud (TROUBLESHOOTING) wu ERROR DIAGNOSTICS,
ROUTINE CHECK, CALIBRATION duwupu

7. Anulodiundudananeuavs:uukugucd (ROBOT SAFETY & RISK AWARENESS) 15u SAFE ZONE,
SAFETY FENCE, INTERLOCK, EMERGENCY STOP
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Sui a1 (iom sUuuu S1ududdluv
3.00-11.00 Foundation of Robotics hth 2
11.00-11.30 Components of Robot NaUA 0.5

1 11.30-12.00 | Architecture of Robot System hIth 0.5
13.00-14.00 |Robot Coordinate Frame JAUG 1
14.00-16.00 |Kinematic of Robot System JAUG 2

9 00-11.00 ?izctijzt?;r:ulation and Robot System JFUG 5

5 11.00-12.00 |Pick&Place Mechanism JAUG 1
13.00-14.00 |Pick&Place Mechanism Jaua 1
14.00-16.00 Introduction to Robot Programming JAUG 2




	INDUSTRIAL
	ROBOTICS
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	รายละเอียดวิชา:
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	ทักษะของผู้เรียนเมื่อสำเร็จการศึกษา:
	1.  เข้าใจหลักการทำงานของหุ่นยนต์อุตสาหกรรม (INDUSTRIAL ROBOT BASICS) เช่น โครงสร้าง, องศาอิสระ (DOF),       ระบบขับเคลื่อน, ความแม่นยำ, PAYLOAD, WORKSPACE 2. ตั้งค่าและใช้งานแขนกลหุ่นยนต์ (ROBOT ARM SETTING & OPERATION) รวมถึงการ TEACH POINT,        JOGGING, การกำหนดลำดับการทำงาน และการควบคุมตำแหน่ง 3. เขียนโปรแกรมหุ่นยนต์อุตสาหกรรม (ROBOT PROGRAMMING) เช่น ภาษาเฉพาะของแบรนด์ต่าง ๆ (FANUC,       YASKAWA, MITSUBISHI, ABB, KUKA ขึ้นกับหลักสูตร)      – MOTION CONTROL      – I/O CONTROL      – LOGIC PROGRAMMING 4. บูรณาการหุ่นยนต์กับระบบอัตโนมัติในโรงงาน (SYSTEM INTEGRATION) การเชื่อมต่อหุ่นยนต์กับเซ็นเซอร์, PLC,       CONVEYORS หรือ INSPECTION SYSTEM 5. ออกแบบและวางแผน CELL AUTOMATION ระดับพื้นฐาน เช่น การจัดผัง ROBOT CELL, SAFETY AREA,        LAYOUT การผลิตแบบอัตโนมัติ 6. วิเคราะห์และแก้ไขปัญหาการทำงานของหุ่นยนต์ (TROUBLESHOOTING) เช่น ERROR DIAGNOSTICS,      ROUTINE CHECK, CALIBRATION ขั้นพื้นฐาน 7. ความเข้าใจด้านความปลอดภัยของระบบหุ่นยนต์ (ROBOT SAFETY & RISK AWARENESS) เช่น SAFE ZONE,      SAFETY FENCE, INTERLOCK, EMERGENCY STOP

	จำนวนผู้อบรมต่อรอบ:
	จำกัดจำนวนผู้เข้าร่วมการอบรม 20-25 คน ต่อรอบ
	จัดอบรมจำนวน 10 รอบ ในช่วงเดือนกรกฎาคม ถึงตุลาคม 2569
	ระยะเวลาในการอบรม จำนวน 2 วัน (รวม 12 ชั่วโมง)
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